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Widrow-Hoff 

ニューラルネットワーク	


区分的線形識別関数	
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図2. 第6回 演習問題 問2 決定境界の比較 
（Widrow-Hoffとニューラルネットワーク）	
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(1) 分割学習法	


(2) 交差確認法	


(3) ブートストラップ法	


Leave-one-out-method（一つ抜き法）	
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