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BT S 0.87 106 ( 18%) 033 106 ( 17%) 037 092 ( 5%) 029 093 ( 6%) 030
W RF 1.83 163 (-12%) 069 152 (-20%)  0.69 188 ( 3%) 050 200 ( 9%) 051
Lipd 0.49 055 ( 11%) 0.12 060 ( 18%) 0.15 050 ( 1%) 0.10 049 ( 0%) 0.09
g3 091 081 (-13%) 030 083 (-10%) 029 077 (-18%) 0.29 076 (-20%) 024
L4 1.00 095 ( -5%) 047 098 ( -1%) 045 093 ( -7%) 033 104 ( 4%) 028
FARE 1.51 171 ( 12%) 067 160 ( 5%) 060 146 ( -3%) 050 146 ( -4%) 038
2K 1.04 104 ( 1%) 045 103 ( 0%) 043 101 ( -3%) 034 104 ( 0%) 031






